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Caracteristicas principais , 4 .

O valor clinico da combinacao da cinematica Medial-Pivot com o balanceamento de lacunas em
tempo real, oferece uma oportunidade para otimizacao de procedimentos facilitada pela plataforma *
robotica SkyWalker® com o objetivo de elevar a experiéncia de atendimento ao paciente.

O unico robo desenvolvido para Medial-Pivot

- Aproveite o conhecimento adquirido em 25 anos de experiéncia clinica bem-sucedida em
Joelho Medial- Pivot

- Planejamento pré-operatorio personalizado

+ Fluxo de trabalho definido pelo cirurgiao para aplicar sua filosofia preferida

- Registro pré-operatorio e intraoperatorio preciso

« Tecnologia Pinless Servo Mode para alinhamento eficiente e preciso

- Balanceamento intraoperatorio e plano de ajuste com controle ultrafino (passos de 0,1 mm)

 Precisao 1+1, assumindo o controle da posicao e alinhamento "**
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SkyWalkere Etapas Cirurgicas

Robotic Platform

TOMOGRAFIA PLANEJAMENTO REGISTRO DO BRACO
COMPUTADORIZADA PREOPERATORIO ROBOTICO

Obter imagem DICOM Planejar o tamanho e Alinhar as coordenadas do
dados em 3D de toda posicao do implante com sistema do braco robotico
perna para incluir o base nos parametros com as coordenadas do

calculo HKA anatomicos precisos em sistema de navegacao

3D



Registrar as coordenadas Realizar a substituicao da articu-

do sistema de navegacao lacao com o plano pre-operatorio,

com o planejamento balanceamento intraoperatorio e
pré-operatorio Precisao 1+1
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